
《远程超声机器人 通用技术条件 

（征求意见稿）》编制说明 

 

一、工作简况 

（一）任务来源 

2023 年 2月，《远程超声机器人 通用技术条件》团体标

准项目列入粤港澳大湾区标准创新联盟“关于批准《区块链

基因数据应用审计实施规范》和《远程超声机器人通用技术

条件》两项大湾区团体标准立项的通知”（大湾区标准创新

联盟秘〔2023〕003 号）文件。本标准由深圳华大智造云影

医疗科技有限公司提出，粤港澳大湾区标准创新联盟归口，

起草工作组由深圳华大智造云影医疗科技有限公司、中科院

香港创新研究院人工智能与机器人创新中心中科院、澳门科

技大学创新工程学院、昆山华大智造云影医疗科技有限公司、

中国人民解放军总医院第一医学中心、中国人民解放军总医

院第三医学中心、复旦大学附属中山医院、中山大学附属第

三医院、罗湖区人民医院、中国科学院深圳先进技术研究院

组成。 

（二）主要工作过程 

1.标准申请 

    2022 年 12 月，深圳华大智造云影医疗科技有限公司向

粤港澳大湾区标准创新联盟生命和生物技术委员会提交立



项申请书。 

2.标准立项 

2023 年 2月，粤港澳大湾区标准创新联盟批准《远程超

声机器人 通用技术条件》立项。 

3.起草单位征集 

2023 年 3月，通过粤港澳大湾区标准创新联盟平台公开

征集《远程超声机器人 通用技术条件》起草单位。 

4.标准预研讨论 

2023 年 5月，粤港澳大湾区标准创新联盟生命和生物技

术委员会启动会暨首次工作会议上，主起草单位深圳华大智

造云影医疗科技有限公司向委员会成员单位介绍标准并组

织标准预研讨论。 

5.编制标准草案 

2023 年 4月，编制组搭建了标准框架，并进行了任务分

工。编制组成员收集并研读了有关机器人技术要求、功能要

求、检验要求等方面的文献、标准等材料，同时对远程超声

机器人行业相关企业和科研机构进行访谈与调研。综合考虑

以上结果，确定了远程超声机器人的技术要求、功能要求、

检验要求、包装、标志、贮存和运输等技术内容，形成了标

准草案初稿。 

2023年 5-6月，编制组就标准草案初稿进行了多次讨论，

主要围绕标准内容、技术内容和标准要求。编制组根据讨论



结果不断完善草案，进行结构上的调整、内容上的更新和格

式上的修改，确保标准草案的质量，最终基本确定初稿内容。 

6.公开征求意见 

2023 年 7-8月，编制组再次就标准草案进行多次讨论后

形成了征求意见稿，并向粤港澳大湾区标准创新联盟生命和

生物技术委员会申请进行社会公开征求意见。 

二、联盟标准主要技术内容 

（一）制标原则/依据 

1.协调一致 

标准研制过程主动检索、查新、比对相关的国际、国家

及行业标准，在标准内容上最大程度引用已发布标准，确保

内容的一致性。 

2.科学合理 

远程超声机器人通用技术条件的内容充分考虑国内外

研究现状，各项技术要求清晰、明确，通过一系列试验数据

分析和多方的验证，确保标准技术要求的科学合理。 

（二）主要内容 

文件规范了远程超声机器人相关术语和定义、技术要求、

功能要求、检验方法、包装、标志、贮存和运输等通用技术

要求，具体如下： 

1.术语和定义 

本章针对远程超声机器人、医生端主动设备、病人端从



动设备、保护性停止时间等术语进行了定义。 

2.技术要求 

本章确定了远程超声机器人基本的运行原理，即远程超

声机器人医生端通过仿形探头远程控制病人端运动系统实

时同步操作，同时对外观与结构、超声模块性能要求、设备

安全要求和控制性能进行建议。 

3.功能要求 

本章从设备功能、软件功能、远程控制与传输及安全要

求等四个方面提出了远程超声机器人基本功能要求。其中设

备功能包括设备管理和设备连接功能；软件功能要求系统支

持账户管理、数据管理、日志功能、资料传送与接收功能；

远程控制与传输包含远程调控功能、机械臂功能和音视频功

能；安全要求对网络要求、用户访问控制、用户类型及权限、

网络环境检测功能、设备安全管控功能提出建议。 

4.试验方法 

本章从试验条件和控制性能试验提出建议。试验条件规

定了远程超声机器人基本试验条件，包括环境条件、电源条

件和测试条件；控制性能试验主要对主从系统进行设备控制

性能试验，包括主从控制位置准确度、主从控制位置重复性、

主从控制姿态准确度、主从控制姿态重复性、主从控制稳定

接触力控制精度、主从控制有效工作区间、主从控制延迟时

间、安全接触力、保护性停止时间、额定速度试验。 



5. 包装、标志、贮存和运输 

本章从包装、标志、贮存和运输四个方面提出远程超声

机器人建议标准。 

三、预期经济效果 

根据 2018 年“中国超声诊断六十周年学术大会暨周永

昌超声医学讲坛”，上海六院、上海超声医学研究所公开数

据显示，我国仍有超过 15 万注册超声医生缺口，越是偏远

地区越是缺乏设备和人才。 

医疗机构方面，基层医院、社康中心缺乏超声医生，现

有超声团队水平仍有提高的空间。上级医院、三甲医院正在

寻求新的业务亮点，同时希望新业务时间可控，能够有效协

助医联体/医共体下级单位诊疗，减少前往支援的在途时间。 

此外，国家“十四五规划”确定全面推进健康中国建设，

加快优质医疗资源扩容和区域均衡布局，推进远程医疗发展，

加快建设分级诊疗体系。因此，远程超声机器人正是响应国

家号召及临床需求而开发，旨在解决医疗机构超声资源分布

不均的痛点，具有广阔市场前景。 

四、采用国际标准的程度及水平的简要说明 

本标准引用了ISO 8373:2021《Robotics — Vocabulary》，

参考了机器人相关术语及定义，确认现有术语定义不与已发

布标准冲突。经检索，目前以ISO为代表的标准组织也未有

远程超声机器人相关标准发布。 



五、重大分歧意见的处理经过和依据 

本标准在编写过程中无重大分歧意见。 

六、贯彻联盟标准的要求和措施建议 

在本标准通过审核、批准发布之后，由相关部门组织对

本标准进行宣贯，在行业内进行推广。 

七、其他应予说明的事项 

无。 

 


